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Differentialrechnung

Ableitungen wichtiger Funktionen:
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Mit einer Kurvendiskussion lassen sich Eigenschaften einer Funktion f
erhalten und der Graph dieser Funktion zeichnen. Bei einer Kurvendiskussion
sind folgende Teilaufgaben zu 16sen:

e Angabe des Definitionsbereiches von f

e Bestimmung der Schnittpunkte von f mit den Koordinatenachsen

e Untersuchung auf Symmetrie und Periodizitét

e Untersuchung von f fiir ,betragsgrofie“ Argumente (Asymptote)

e Stetigkeitsuntersuchungen (Polstellen, Sprungstellen, hebbare Unstetig-

keiten)

e Monotonieuntersuchungen

e Kriimmungsverhalten und Wendepunkte (eventuell Scheitelpunkte)

e Extrempunkte und ihr Charakter (Minimum bzw. Maximum)

e Skizze
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